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@ YASC-[] ]

O Projekt /& Eszkizok (5] Szamitasok Ellenérzések  (7) Sugé

Maplé  HTML

[ @ Vetilet: <nincs>

Mi az a YASC?

AYASC egy (mérnok)geodéziai szoftver

Egyszer(, intuitiv felépités

Felhasznaldbarat felhasznaloi felulet

Professzionalis altalanos- és mérndkgeodéziai funkciok

| Szdg: DMS | Pont: 0| )‘-\Ila'spont: 0| Mért pont: 0| Sekszégvonal: 0| Poligon: 0 | Feldlet: 0 | Vonal: 0| Metszet: 0 | Szintvenal: 0] [ # Licenc: 1, Felhasznalo: INTELLIGEO Kft ]



| I AN |

A szoftver filozof

Tervezeési alapelvek: egyszerq,
logikus felhasznaldi felllet

Minden adat egyetlen
projektfajlban: konnyd
mozgathatdosag, megosztas

Szamitasi napléo Markdown
formatumban (+ HTML el6nézet
+ Navigator panel)

Allapotok kezelése: ugyanaz a
projekt tobb id6belyeggel ellatott
allapotban tarolhato

idja é

felépitése

@ YAS!

b

Licen

Sorsz
Felha
Ervén
Tipus
Azon

i@ Allapot kezel

Datum

Mév

2023.01.15
2023.02.14
2023.03.16

2023.04.15

2023.06.14
2023.07.14
2023.08.13
2023.09.12
2023.10.12
2023.11.11
2023.12.11

Allapotok szama: 12
L

Ji'-.”EFIDt'I
Allapot 2

Allapot 4
Ji'-.”EFIDt 5
Allapot 6
Allapot 7
Allapot 8
Ji'-.”EFIDt 9
Allapot 10
Allapot 11
Allapat 12

Vingd
2.2
b.5.7

P51013




@ YASC - [ Ibafa 089/13 terepfelmérés | gyurufuyasce ]

O Projekt /& Eszkizok (5] Szamitasok Ellenérzések  (7) Sugé

Naplé HTML
Tajékozas

Allaspont: 1001

Pontszam Kaéd Iranyérték Iranyszog s Suly Tajékozas Elt [mp /m]
1003 alappont 265-23-57.3 352-49-28.8 74537 743 87-25-315 0.9/0.000
1003 alappont 265-23-575 352-49-28.8 74543 743 87-25-31.3 1.1/0.000
1002 alappont 265-19-41.7 352-4517.7 37172 371 87-25-36.0 -3.6/-0.001
1004 alappont 189-40-35.3 277-06-08.3 31.566 314 87-25-33.0 -0.6 /0.000
r
= Markdown és HTML
Kézéptajékozasi szog = 87-25-32.4, Kézéphiba = 2.2mp, Sdlytipus: T - tavolsag aranyos
Ll r
. = Navigator panel
Tajekozas
Allaspont: 1002
Pontszam Kod Iranyérték Iranyszidg Tavolsag Suly Tajékozas Elt [mp / m]
1001 alappont 248-53-445 172-45-17.7 37179 371 283-51-33.2 -0.7 / 0.000
1003 alappont 69-02-07 1 352-53-389 37.370 arz2 283-51-318 0.7 /0.000
Kézéptajékozasi szog = 283-51-32.5, Kézéphiba = 1.0mp, Sdlytipus: T - tavolsag aranyos
Tajékozas
Allaspont: 1003
Pontszam Kod Iranyérték Iranyszig Tavolsag Suly Tajékozas Elt [mp / m]
1001 alappont 195-35-20.8 172-49-28.8 74 541 743 337-14-08.0 3.3/0.001
1002 alappont 195-39-21.1 172-53-38.9 37.372 3r2 337-14-178 -6.6/-0.001

Kézéptajékozasi szog = 337-14-11.2, Kézéphiba = 7.0mp, Sdlytipus: T - tavolsag aranyos

[ @ Vetdlet: EOV | Szdg: DMS | Pont: 277 | )‘-\Ila'spont: 5| Mért pont: 284 | Sokszdgvonal: 1| Poligon: 1| Feldlet: 1| Vonal: 129 | Metszet: 0 | Szintvonal:

2041] [ # Licenc: 1, Felhasznald: INTELLIGEO Kft |

Mavigdtor

|+ Téjékozas

- Allaspont: 1001
- Tajékozds

. i Allspont: 1002
v Tdjékozds

. i Allspont: 1003
v Tajekozas

- Allaspont: 1004
Tajekozas

i i Alldspont: 1005
+ Poldris pont szamitas
- Alldspont: 1001
. Polaris pontok

4
4

- Polaris pont szamitas
i Allaspont: 1002
i Polaris pontok
+ Polaris pont szamitas
i Alldspont: 1003
. Polaris pontok

- Polaris pont szamitas
- Allaspont: 1004
... Polaris pontok

+ Polaris pont szamitas
- Allaspont: 1005
.. Polaris pontok



Geodéziai szamitasok

= Tajékozas, polaris pontok szamitasa

= Szabad allaspont, kulpont

= Metszések: eldmetszés, ivmetszés, hatrametszés
= Sokszogvonalak

= Vonalszintezeés

= Koordinata transzformaciok: 2D, 3D

= Térfogat szamitas != foldtomeg szamitas (p = ?)

= Ellenbrzések




Halozat kiegyenlités

= El6zetes koordinatak
automatikus szamitasa

= 1D (magassagi), 2D és
3D halozatok
kiegyenlitéese

= GNU Gama
felhasznalasaval

zoli@dev-main: ~/Programok /gama/src

S ./gama-local

Adjustment of local geodetic network
AR T AR A A A AR AR A A A AR AR AR A A AR A Ao d

version: 2.33 / GNU C/C++ 13.3 / expat 2.6
https://www.gnu.org/software/gama/

Usage: gama-local [--input-xml] input.xml [options]
gama-local [--input-xml] input.xml --sglitedb sqlite.db --configuration name
gama- local --sqlitedb sqlite.db --configuration name [options]
gama-local --sqlitedb sqlite.db --readonly-configuration name [options]

Options:

--algorithm gso | svd | cholesky | envelope

--language en | ca | cz | du | es | fi | fr | hu | ru | ua | zh

--encoding utf-8 | is0-8859-2 | 1s0-8859-2-flat | cp-1250 | cp-1251

--angular 400 | 360

--latitude <latitude>

--ellipsoid <ellipsoid name=

--text adjustment results.txt

--html adjustment results.html

--xml adjustment results.xml

--octave adjustment results.m

--svg network configuration.svg

- -cov-band covariance matrix of adjusted parameters in XML output
n = -1 for full covariance matrix (implicit value)
n >= 0 covariances are computed only for bandwidth n

--iterations maximum number of iterations allowed in the linearized
least squares algorithm (implicit value is 5)

--export updated input data based on adjustment results

--verbose [ves | no]

--version

- -dumpversion

--help

Report bugs to: <bug-gama@gnu.org>
GNU gama home page: <https://www.gnu.org/software/gama/=>
General help using GNU software: <https://www.gnu.org/gethelp/>

5[]

[options]




=% Halézat kisgyenlités

Halozat dsszeallitas Diagrarn Beallitésok
Merési eredmeények: Pontok:
# Alldspent Mért pont Tipus Erték h/Jm Bevont Pontszam Y X i Kényszer YX Kényszer Z
1001 1.530 1001 564184.2869 86711.661 202.697 | Eldzetes Elgzetes
1 1003 irdanyérték 265-23-57.3 v 1002 564180.192 86748.456 205.191 | El&zetes Elozetes
zenit szdg 85-30-29.3 . 1003 564175587 86785.390 208,570 Eldzetes Eldzetes
-_ 1004 564153687 86715546 205.732 Elézetes Elézetes
4 iranyérték 265-23-57.5 v 564129.940 208.316
3 1003 zenit szdg 85-30-23.1 1.500 v 1103 564102.620 86755.556 205.726 | El&zetes Elozetes
] 1003 ferde tav 74.543 1.500 v 1104 564130.710 86711.087 204.936 | Eldzetes Elgzetes
T 1002 irdanyérték 265-19-41.7 v
8 1002 zenit szdg 86-12-27.5 1.500 .
g9 1002 ferde tav 3772 1.500 v
10 1004 iranyérték 189-40-35.3 v
1 1004 zenit szdg 84-32-26.6 1.500 -
12 1004 ferde tav 31.566 1.500 v
1nna 1 5ok
Eredmények: Kiegyenlitett pontok s tdjékozdsi ismeretlenelk:
Pontszam Y X i Pontszam Tajekozds
Kiegyenlitett koordinatak 1001 564184.869 86711.661 202.697 m
FRIRKIRKIIIAAAAAAFFI I IK 1002 564180,192 36742.456 205191 | 1002 283-51-32.9
i pont elozetes javitas kiegy. kozéph. konf.i. 1003 204175587 £6785.390 208.370 1003 314132
arték [m] arték [mm] = 1004 564153.687 86715.546 205.732 1004 87-25-33.0
1005 564129.940 86751.824 208.316 1005 a7-25-21.7
1001 1103 564102.620 86755.556 205.726
2 K o* 86711.66100 9.00011 86711.66111 2.0 4,2 1104 564120.710 BE711.087 204,936
3 ¥ % 564184.86900 0.00027 564184.86927 4.3 9.0
5] L % 202.69700 0.00009 202.69709 1.4 3.0
1002
Effogad | (B Naplézés [ Téjékozési szogek mentése Elszetes (J¥X (JZ




Regresszio szamitasok

= Pont koordinatak kozotti matematikai kapcsolatok vizsgalata

= Tamogatott eljarasok:
= 2D, 3D, fuggbleges egyenes
= Vizszintes kor, 3D kor, gomb, henger, kup

= Vizszintes sik, altalanos sik

1 1 Il Il 1 Il Il 1
20 -10 10 20 30 40 50 60




t A - , e
=i Regresszid szamitasok

Pontszam ¥ X z Kéd | Szémitds | a
10 501050.518 77194.545 170.156 70/TEREPP| [ ## Regresszio: Altalanos sik
11 591061.876 T7150.246 169.936 TO/TEREPP ] D 1 .
12 591060.905 191,763 169.893 | 7O/ TEREPP ] S1k egyenletel:
13 391064.067 77185.824 169,840 70/TEREPP| [ 7 a*Y+btX4+c
591065.150 e
ERETEe 8 a = 0.299880523, b = ©.208397216, c = -193166.3578
3D egyenes 8 d = -0.604934147, e = 3.334661383, f = 644144 .3939
o g = -1.438985268, h = 4,798528603, i = 926914.2930
Flggdleges egyenes _
Vizszintes kor 8 Lejtd irany: -124-47-48.3, Lejtd szog: 20-03-40.6
Gamb 70656|60/REZSU| | | Pontszam | Y| X | Z | Tavolsag |
Henger . TO/TEREPP ] | | s s : s
2 Kiip SOREZSU. [ | 14 | 591068.462 | 77188.197 | 169.440 | -0.073 |
> Visesintes ik SQIREZSU_ O | 15 | 591066.207 | 77192.585 | 169.605 | 0.000 |
o ' - | 16 | 591065.150 | 77194.314 | 169.581 | 0.068 |
2 Faggsleges sik 304 TO/TEREPP . [ | 17 | 591063.967 | 77197.093 | 169.780 | " 0.093 |
27 Altalanos sik 254 T0/TEREPP| [ | 18 | 591061.604 | 77201.308 | 170.087 | -0.044 |
28 Pontok tavolsaga a siktol 283 S9REZSUL [ | 19 | 591059.285 | 77205.786 | 170.355 | -0.074 |
29 Pontok tavolsiga a feliletts] 485 6O/REZSU [ : 20 : 591056.980 : 77210.231 : 170.478 : 0.038 :
21 591056.831 | 77210.579 | 170.485 0.059
30 o . 70/TEREPP [
. = LT T soREZSL. ) | 22 | 591056.756 | 77210.910 | 170.656 | -0.066 |
Szamitas: mind Be MumMul ' / -
= Szarnitds: mind Ki MumMinus ] el sl ) O > Kozéphiba: 0.0626
33 Frissit . TO/TEREPP ] :
34 - | W LU S5 S ] -IlrﬂJI'TEH.EPP E] . '
Szamitas Efogad @ Maplozas
Szamitas kész
LN




s Grafika [EOV]

SRLPLPLP wim O 8 QRCQAQM
: el RO | RE

Grafika LALALLLALL CEEE® | ikl

= Teljesen megujult grafikus

motor: hardveres gyorsitas,
élsimitas

= Interaktiv miveletek: pont,
vonal, poligon, felllet,
metszet, szintvonal

= 3D nézet

E: 3390, Z: 1/2.25

Bal gomb: Forgatas ¥/X | Shift + Bal gomb: Forgatss Y/X | Kézépsé gombs Eltolss | Gargé: Nagyitas/Kicsinyités




# Grafika [EOV]

2P QPPP w8 QACRAmM | LALL RRDOND
L AAALLALL CEEEE ik RBE

Szintvonalrajz készités

Y=564141.405, X=86745.475, [Z=207.743, Psz=200, Kod=rezsu_alja] >35> E: 885, Z: 1/1.286



IBRPPD w08 QRCRAm | LALL DODDD
| AAALLRALL  CEBEE ik A

Torésvonalak

¥=564210.305, X=86797.822 RS E: 1014, Z: 1/1.286



i@ Grafika [EOV]

2P RPPP w8 | QACRCRm | LALAL BRDOD
| AAALLRALL  CEBEE ik A

Hatarolo poligon

¥=564260.465, X=86754.350

Felilet l&trehozas
Beallitasok:
Feldlet neve:

terep-|

A hatdreld poligon pontjai
B Tarésvenalak
@ Hatérolé poligonba esé pontok
Pont sziirdl:
Rendliség B Barmilyen

Pontszam:

Kaod:

Eldzetes:

- K24 Bz
Lathato: Lathata

e -

E: 1015, Z: 1/1.286



i@ Grafika [EOV]

|lzr2R3P00 vw»de QARACARM | 4444 | RROABR

CAAALLAALL €EEEE® ik BB

Felulet

Szintvonal létrehozés bedllitdsok

Feldlet neve: terep

Min: 201.393
MaxZ: 211.334
Kezdd magassag: 201.00 <
Fészintvonalak tavolsaga: 1.00 -
Alapszintvonalak szama: 4-=
Alapszintkiz 0.200
Szintvonalak szama: 52

~ Ok X Mégsem
- il

¥=564218.150, X=86797.307 RS E: 1549, 7: 1/1.286



PRARPP im0 8 QACRAm | L4/4 DROLGD
| AbsbLLLL CEEEE |k | RE

Szintvonalak




Terfogat szamitas

«@ Térfogat szamitds
Eltte

O Felalet: alap ~

() Adott magassag: 0,000

Tl Csere
Utdna
Feldlet: depo -
5ziilg poligon: megegyezik

Szamitasi modszer
() Szémitds geometriabal

© Szimitds racshaldval

Racshala

Racs méret: 0.50 =

Récshélp mentés [B| ENogad

Kész

- Z min: 135.720
- Z max: 139.194
- Z atlag: 138.172

e Térfogat
a két felilet sziuld poligonja megegyezik

Szamitasi moédszer: racshaloval

Racshalo

- Sorok szama: 261

- Oszlopok szama: 152

- Cellaméret: 0.50

- Kozos cella: 23738

- Kozos terilet: 5934.500
- Z min: 0.001

- Z max: 2.747

- Z atlag: 1.927

- Toltés: 11437.273
- Bevagas: 0.000

> Térfogat: 11437.273

@ Naplézas




Adatkapcsolat, import/export

[\

= 15+ tamogatott mérési
jegyz6konyv formatum
(Leica, Trimble, Sokkia,
Topcon, Nicon, stb)

= Export formatumok: DXF,
GeodJSON, GML,
LandXML, CSV, LAS

pontfelhd, COLLADA, OBJ, 3
PNG, HTML, Markdown, _
ASCII Grid, Stanford PLY,
GlobalMapper MESH2D h\\




Elmozdulas elemzés

Koordinata valtozasok elemzése a projekt idobélyeggel ellatott allapotai kozott

Elmozdulasi elemek: pont, vektor, ortogonalis

Statisztika: atlag, kdzéphiba, kiugro értékek, trend, sebesség, gyorsulas

Tipikus felhasznalas: deformacié monitoring

20
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v . .
=@ Elmozdulds elemzés

Elemek
Megnevezés Tipus Vetilet | Alktiv |
1001 1D Pent EQV 2
1001 20 Pont EOV [ ]
1001 3D Pent EQV 2
1001 - 1002 1D Vektor EQV ]
1001 - 1002
1001 - 1002 3D Vektor EQV 2
{1001 - 1002) - 1003 | 2D Ortogonilis EQV 2
(1001 - 1002) - 1003 | 3D Ortogonalis EQV 2
;é\llapotok
Datum | Megnevezes | Kivalasztott |
2023.01.15 Allapot 1 (]
s o
2023.02.16 Allapot 3 2
2023.04.15 Allapot 4 (]
2023.05.15 Allapot 5 2
2023.06.14 Allapot 6 2
2023.07.14 Allapot 7 (]
2023.08.13 Allapot 8 2
2023.09.12 Allapot 9 2
2023.10.12 Allapot 10 (]
2023.11.11 Allapot 11 2
2023.12.11 Allapot 12 2
Beallitasok
Elemzési modszen Folyamatos ~
Konfidencia szint: 95% w
Kiugrd érték keresési madszer: Kozéphiba ~
B Kiugro értékek megjelélése

Elemzes Elfogad B Naplézas

Elmozdulads elem: &, f\llapot: 12

Eredmények Statisztika Elmozdulds  Trend

Sebesség  Gyorsulas

Elmozdulas grafikon: 1001 - 1002 2D Vektor

B dHossz (mm)

[ dirsz (mp)
W dY (mm)
W d¥ (mm)
| |
________________________________________________________________________________________ ] [

| | | | | | | | |

[ [ [ N [ ] ] I I [ |

[ | N N N | | | | |l |

I ! ] ] 1 1 I I I [ [

= 2 = = = = 2 = = = = =

z = Z 2 £ = b= = 2 = = =

o~ = o~ Y o~ Y o Y o Y o Y

g s g s g = = = = = s =
ﬁllapot dHossz (mm) dirsz (mp) dY¥ (rmm) di (rmm)
2023.01.15 0 0 0 0
2023.02.14 1] 0.362 397 0.545 -0.033
2023.03.16 -0.257 1.764 -0.054 -0.310
2023.04.15['] 0377 -2.137 0111 0422
2023.05.15 0.360 0235 0.272 0.237
2023.06.14 -0.144 0.443 -0.069 -0.134
2023.07.14 0.166 0.660 0.165 0.069
2023.08.13 0.129 0.217 0.107 0.075
2023.08.12 -0.002 1185 0.085 -0.088



Valtozatok

Alap (ingyenes): korlatozott funkcionalitas, de regisztracié nélkul hasznalhat6

Teszt (ingyenes, 30 nap): teljes funkcionalitas, regisztracié nélkul, automatikusan
indul

Teljes (éves licenc): minden funkcio, felhasznaldi tamogatassal

Oktatasi (dijmentes): oktatasi intézmények szamara, teljes funkcionalitas

Hozzaadott érték:

= t6lunk vasarolt mliszerekhez egy év ingyenes licenc @ G E O M AT | K A

= GeoZseni felhasznaloknak 6 honap ingyenes licenc




Osszefoglalas, jovoékép, fejlesztési lehetéségek

A YASC erdsseégei: magyar fejlesztés, folyamatos frissitések, egyszeri kezelés,
széles formatum tamogatas, ingyenes belépési szint

Hossz- és keresztszelvény rajzolas (metszet rajzolas mar van)

Tovabbi fajl import/export formatum tamogatas

E-ING: FTTR modul tamogatas, segédeszk6zok




= Tovabbi informaciok, letoltés: hitps://yvasc.hu

Koszonom a figyelmet!

Y A
&) ceomATIKA IntelliGef® S C '



https://yasc.hu/
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