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Okostelefon LIDAR kamerák 
a mérnöki gyakorlatban

Péter Tamás, Leica Geosystems Hungary Kft.
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Működési elv és főbb jellemzők

Forrás: https://markets.businessinsider.com/

Okoseszközbe épített LIDAR szenzorok
Professzionális lézerszkennerek

https://markets.businessinsider.com/
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Felmérés menete

Adatrögzítés

Feltételek:

• kellő mennyi ségű fény

• elegendő “feature”

• max. 5 m objektumtávolság
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Felmérés menete

Pontfelhő regisztráció
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Mi a különbség?
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Hol keressük a különbséget?

Okoseszköz lidar Földi lézerszkenner
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Vízszintes metszet

Statikus szkenner és okostelefon lidar adata
Szoftver A

598 mm 97 mm

50 mm

111 mm

189 mm

75 mm



9 |     hexagon.com

Magassági metszet

Statikus szkenner és okostelefon lidar adata
Szoftver A

389 mm
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Vízszintes metszet

Statikus szkenner és okostelefon lidar adata Szoftver B

279 mm

154 mm

401 mm

87 mm

???

182 mm

Nincs falvastagság
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Magassági metszet

Statikus szkenner és okostelefon lidar adata
Szoftver B

76 mm

85 mm
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Vízszintes metszet

Statikus szkenner és okostelefon lidar adata Szoftver C

258 mm

304 mm

466 mm
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Magassági metszet

Statikus szkenner és okostelefon lidar adata
Szoftver C
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Végtermékek

Alaprajz metszet Alaprajz 3D modell Pontfelhő
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Automatikusan generált alaprajz és referencia pontfelhő

~ 10 cm-es méretpontosság
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Összehasonlító elemzés

Statikus és kézi mobilszkenner

➢ 32 db álláspont

➢ 50 s / álláspont

(scan + HDR pano)

➢ 40 perc terepi idő

➢ 3 db séta

➢ 10 perc terepi idő
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Összehasonlító elemzés

Statikus és kézi mobilszkenner

11 mm

✓

✓

✓
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Összehasonlító elemzés

Statikus és kézi mobilszkenner



19 |     hexagon.com

Korábbi tapasztalataink
O k o s t e l e f o n l i d a r

L e i c a  B L K 2 G O
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Reality Capture portfólió

Pegasus:Backpack

Pegasus TRK500/700

BLK2FLY

BLKARC

BLK2GO

BLK360

RTC360

ScanStation P50

Nova MS60

BLK247

BLK3D

GS18i

Termelékenység
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Előrehaladott Magas Extrém

Hibrid megoldások Statikus lézerszkennerek

Autonóm kinematikus megoldások

Mobiltérképező rendszerek 



21 |     hexagon.com

Köszönöm a figyelmet!
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