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UJDONSAGOK A ROADATA PORTFOLIOJABAN

Uj megolddsok és 0j markak

e RIEGL Laser Measurement System — VMY-2 / VQ-780 IIS

e VEXCEL IMAGING — OSPREY 4.1 / ULTRAMAP - AMC

e GPA Seabots — SB100Pro/Multipro és E-survey — UB110 autdndm mérdhajok
e INERTIAL LABS — RESEPI - moduldris LIDAR integracio

e EMLID - NTRIP caster

e E-SURVEY portfdlid

e QUANERGY LIDAR megolddsok

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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RIEGL LMS Ujdonsagok

VMY -2 mobil lézerszkenner rendszer

e kompakt dudlis
mobil [ézerszkenner rendszer
RIEGL miniVUX szenzorok
magas |ézer pulzus ismétlési rata:

o 400 kHz-ig
200 szkennelt vonal per masodperc
280 méteres hatotav
Pontossadg 15 mm / Precizid 10 mm
Laser Class 1 (biztonsdg) besorolds
360°-0s |at6sz6g
Tébbszords célpont detektdlds: 5
integralt INS/GNSS rendszer (AP-20)

opciondlisan négy kildénb6zé kamera integrdacidjaval
(5 Mpx, 12Mpx, LADYBUG, NIKON D850) p4 . nglealeseegig




RIEGL LMS Ujdonsagok
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VQ-780 IIS Iégi |ézerszkenner rendszer

e nagy teljesitményy, kdnnyJ, terepadlld,

= | —
— = c—

kompakt Iégi I€zerszkenner rendszer

2 o s

e magas |ézer pulzus ismétlési rata:
akdr 2 MHz

e akdr 1.33 millid mérés/mp a terepfelszinen

o tObbszOr célpont detektdlds (4 - 14)

e atmoszférikus zaj hatékony gatldsa

e Multiple-Time-Around (MTA) 45 impulzus egyideju feldolgozdasa
e online hulldmforma feldolgozas és teljes hulldmforma rogzités

e pdrhuzamos scan vonalak és egyenlé pont eloszids Q & ’ RoaData
[ ]

o 20 IOOI'TI'/I'T]2 - 192 kmz/h tavérzékelési megoldasok



VEXCEL IMAGING uUjdonsdgok

UltraCam OSPREY 4.1 nagyformatumo légi kamerarendszer

e pdrhuzamosan képes fotogrammetriai szintd nadir és
dolt irdnyu (oblique) képek rogzitésére is

e szélesrepUlési sav: 20 544 pixeles kepméret a repuUlési irdnyra
merdlegesen

e rendkivUl termelékeny: 1,1 Gpixeles kép 0,7 mdsodpercenként

e széles dinamika tarfomdany
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VEXCEL IMAGING Ujdonsagok @

AMC - t6bbdimenziés adaptiv mozgaskompenzalds VEXCEL

IMAGING

e forradalmian Uj technoldgia a 4. generdcios UltraCam kamerdktol elérnetd
a repulés iranyu mozgdaskompenzdacio (FMC) mellett a tébbi irdnyba is korrigdl
szeptember 3-An, pénteken 11:55-t81, az ACRSA Ill. Légi Térképészeti és Tavérzékelési
Konferencidan (Obudai Egyetem, Bécsi Ut 96/b) részletes eléaddst tart Engelbert BREG, a
VEXCEL Imaging kereskedelmi vezetdje az adaptiv mozgdskompenzdalasrol

NO MOTION COMPENSATION FMC BY AMC

RoaData

tavérzékelési megoldasok




RESEPI (Remote Sensing Payload Instrument)

Inertial

komplex, moduldris LIDAR integrdciés megoldas Attitude is Everything

e két antennds, GNSS tdmogatott

inercidlis navigacios, adatrogzito és %4
s e . . Y -
kommunikacios LIDAR integracios rendszer -

e LiDAR szenzorok:
o Quanergy
o Velodyne
o Livox
o Quster

UAYV integracio

RGB kamera

feldolgozo szoftver

pontfelnd szinezés




EMLID - Uj NTRIP caster szolgaltatds

EMLID Caster

e EMLID Reach RS+, RS2, M+ és M2-es vevdkkel
és mdas NTRIP tdmogatdssal rendelkezd These are your NTRIP mount points.
készUlekekkel is haszndalhato

e max. 5bdzis és 10 rover
egyidejl haszndlatdra alkalmas - My mount points

e egyszerlen kezelhetd

e ingyenes

e onlineregisztracid p

E2MLID CASTER




USV - Unmanned Surface Vehicle

Autonom/fél-autoném méréhajok

- UB110

e kompakt kivitel: mobilitds, tarolds
e kdnnyU és gyors haszndlatbavétel

e kedvezd Uzemeltetési kdltségek

e sekély mélységekis
e aqutondm/félautondm vezérlés

e alkalmazadsi terUletek:
o hidrogrdfia,

viz alatti topogrdafia, banyamérések, épitett struktirdk viszgdlata

kdrnyezetvédelmi mérések (€16 és ipari vizek), akvakultirdk vizsgdalata

SAR, igazsagUgyi alkalmazdas

viz alatti régészet t
mérések emelt kockdzaty vizeken R ‘: ’ RoaDa a

tavérzékelési megoldasok
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USV - Unmanned Surface Vehicle SB100LEY

Szenzorok

Ultrahangos sounderek

o egysugaras

egyfrekvencids / kétfrekvencids
o tdbbsugaras
o oldalszondr

e ADCP - akkusztikus Doppler-elvi aramlasmérd 2
e Multiparaméteres szenzorok

o georeferdlt fizikai és kémiai paraméterek
o Georeferdlt vizminta vételezd egyseg
e Kamerdk (vizalatti és hékamera is)
e LIDAR

tavérzékelési megoldasok



E-SURVEY TELJES PORTFOLIO ( ) S u rvey
| |

e-Survey - az UniStrong csoport tagja

e a UniStrong csoport kereskedelmi vallalkozdsa
alaplapok, chippek

eszkdzok felmérekhez és térképészeti felhasznaldasra
mezbgazdasdgi gépnavigdacio, erégépek vezérlése
terepi kontrollerek / GIS eszkdzdk

szoftverek

OEM

©c o O O O o©

e a csoport egyik meghatdrozd tagja a Hemisphere amerikai GNSS alaplap és
chip gyartdé technoldgiai vallalat, 37 bejegyzett és 28 bejegyzés alatt Ievd

RoaData

tavérzékelési megoldasok




E-SURVEY TELJES PORTFOLIO e -Survey

technolégiai hattér ) Hemispher‘e®

e Lyrall és Aquila chippek

o digitdlis alkalmazdas-specifikus nyomtatott dramkdorok

o 800+ csatorna (Phantom) ill. 1000+ csatorna (Vega)

o minden modern GNSS jelhez (GPS, GLONASS, Gelileo,
BeiDou phase 2 és 3, QZSS, IRNSS, SBAS Atlas L-band)

o tovdabbfejlesztett jelkdvetés, nagy megbizhatdsag

o drdmaian alacsonyabb dramfogyasztds

o dedikdlt motor a pdrhuzamos multi-hipotézises kereséshez
a jobb TTFF (Time-to first-fix) érdekében
(hideg inditds és jelszegény kdrnyezet esetén fontos szerep)

RD

RoaData

tavérzékelési megoldasok




E-SURVEY TELJES PORTFOLIO e -Survey

technoldgiai hattér ) Hemispher‘e®

e Cygnus Uj generdcids anti-jamming és interferencia sziré technolégia

o zavaro jelforrdsok és interferencidk hatékony szlrése
e Athena GNSS motor
o Ujgenerdcios RTK motor
o kihivast jelentd fedettségu kdrnyezetben (EpuUletek kdzelsége, lombkorona)
o rendkivUl hatékony szUrés, hiba modellezés, a fazis tobbértelmdseg feloldd
algoritmusok a harmadik GNSS frekvencidt is felhaszndalva

e SureFix RTK
o SureFix processzor statisztikai elemzést végezve hatdrozza meg az aktudlis

RTK megoldds valds mindségét, Q ’ RoaData
o

nagyon alacsonyan tartva a téves fixek aranyat tévérzékelési megoldasok



E-SURVEY TELJES PORTFOLIO e -Survey

technolégiai hattér

D, Hemisphere’
e a-RTK

o qazelvart/elfogadhatd pontossag fenntartdsdhoz a korrekcids adatokhoz
gyakorlatilag nulla megszakitassal kell hozzdaférni
o infternetes kapcsolat mindsége, szakadozottsdg mentessége
o megoldds: a-RTK
m Hemisphere GNSS Atlas alapu korrekcid a foldi korrekcido mellett
m szUkséges RTK id&tartam: 1 perc
m  maximadlis korrekciods idd: 20 perc

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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E-SURVEY TELJES PORTFOLIO e -SU rvey

MULTIKONSTELLACIOS, TOBBFREKVENCIAS RTK GNSS VEVOK

e E100
e E200
e E300pro
e E500

e E400 (H ésT)

e EB800(H ésT)

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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E-SURVEY TELJES PORTFOLIO e -SU rvey

MULTIKONSTELLACIOS, TOBBFREKVENCIAS RTK GNSS VEVOK 0

VITEL képes

MEMS szenzoros ddlésérzékelés

és kompenzdcid 60°-ig

belsé GSM modul, BlueTooth, WiFi, LoRa

belséd memadria 8 GB, E800 esetén 32 GB

akkumuldtor kapacitds: 6 800 mAh, E800: 13 600 mAh

okos webes kezelbfelUlet

“smart voice” hanguzenetek

erintéképernyds kijelzé: E800

terepdlldsag: IP67

tdbmeg: 900 g - 1300 g

SurPad 4.2 terepi adatgyUjté szoftver R D RoaData
([

tavérzékelési megoldasok




E-SURVEY TELJES PORTFOLIO

Terepi Androidos vezérldk és GIS eszkozok

e P8Il P2Ill, UT12, UT20, UT30, UT32, UT50
o (G639 és G659

CORS bazisdllomasok

e Netl10 és Net20Plus
e MIG2

Mérdallomdsok, optikai miszerek

e FE3/E3L mérédlliomds
e ET2A teodolit

RoaData

tavérzékelési megoldasok




QUANERGY - lézerszkennerek

és biztonsagtechnikai megoldasok @ QUANERGY

LIDAR a biztonsdgtechnikdban

e nem befolydsoljdk a
o koérnyezeti fényviszonyok
o interferencia jelenségek
e nagy ponfossag
nagy megbizhatdsag
nincs GDPR probléma
o nem képet régzit
e hdldzati mUkddés
e Ml alapy, fejlett objektumfelismerés és
klasszifikacid gépi tanuldssal
e valosidejU adatok

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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QUANERGY - lézerszkennerek

és biztonsagtechnikai megoldasok @ QUANERGY

Solid State LiDAR szenzorok - S sorozat

nincs mozgo alkatrész

valds ideju letszdmadatok dinamikus kdvetése
e 98%-0s pontossagu objektum és mozgds

klasszifikacid

M sorozaty szenzorcsalad

e M8, M1, MQ-8, M8 Prime
e 360° horizontdlis IGt6sz6g
e objektum klasszifikalas
o 70 msugary mérési kérdon belUl
o 95%-0s pontossaggal
e akdr 300+ objektum szimultan kdvetése
szenzoronként

RoaData

tavérzékelési megoldasok




QUANERGY - lézerszkennerek

és biztonsagtechnikai megoldasok @ QUANERGY

Torlodaselemzés

e detektdlds, klasszifikalds, kdvetés

e Uzemeltetési és biztonsagtechnikai adatok
o vedotavolsag ellendrzése
o kozlekedési mintdzatok vizsgdlata

: DISTANCE

8 FEET

R RoabData



QUANERGY - lézerszkennerek

és biztonsagtechnikai megoldasok @ QUANERGY

DTC - detektdlds, kovetés, klasszifikalas

Quortex szoftver - pontfelhd alapu klasszifikaldas
térbeli pozicid (x,y.z), sebesség, irany, tavolsag az egyes entitGsokra

o

[

e zOnakezelés, ID atadds

e GDPR semleges R D

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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Koszonjuk a figyelmete

Latogassa meg muszerbemutatonkat
a szakmai kidllitason
a Csepregi mérdteremben (lll. emelet)

ha tovdabbi kérdése van, keressen ezeken az elérhetdségeken:

Korosvolgyi Tamas - Ugyvezetd
+36 30 3117381
e-mail: kt@roadata.hu

Egly Addm - Uzletfejlesztési menedzser R D t
+36 30 515 0077 R ‘: ’ oabatla
o

e-mail: adam.egly@roadata.hu tavérzékelési megoldasok
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