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ETRS89: az eurdpai térbeli vonatkoztatasi rendszer
ETRS89/ETRF2000|

Korabbi megvaldsitasa: EUREF Mai megvaldsitasa: EPN



ETRS89: a magyar térbeli vonatkoztatasi rendszer

ETRS89/ETRF2000
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ITRFyy: a nemzetkozi foldi vonatkoztatasi rendszer
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WGS84: a GPS foldi vonatkoztatasi rendszere
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(Relativ) GNSS technoldgiak a geodéziaban

van
referenciavevd

Gyors
statikus

» 15-30 perc mérési
id6

> utofeldolgozassal

» célszerlien tobb
vevovel

Hagyomanyos
RTK

» néhany
masodperc
meérési idd
(+inicializalas)

» valods id6ben

> bazis-rover
vevoparral

Halb6zatos
RTK

» néhany masodperc
mereési id6
(+inicializalas)

» valos idoben

> egyetlen vevovel




Abszolut helymeghatarozas

Single
Point
Positioning

SPP

» mp-es mérési ido

» valds id6ben

> fedélzeti palyaadatok
» standard modellek

» pontossag: 5-8 méter
» WGS84 rendszerben

,2havigacios
megoldas”
,onallé”

Precise
Point
Positioning

PPP

utofeldolgozassal

> sok Oras meres

> utofeldolgozas (2 hét)
> preciz palyaadatok

> preciz légkdri modellek
» pontossag: 1-2cm

» ITRF2014-ben

PPP

kozel valds idoben

> feloras mérés

> valos idében

» preciz palyaadatok

> preciz légkori modellek
» pontossag: 4-5cm

» ITRF2008-ban

Jeica

Geosystems




Ressources naturelles

I * . Canada Canada

Natural Resources

@ PPP direct

i-a;afault

Configuration

CSRS User |

Email

[ ] V 4 [ ] [ ] I 4
A kanadai geodéziai szolgalat
V 4 / 4 L s
utolagos PPP feldolgozasa | |
SZFV e e
O ITRF () 1997.0 - BC[Vancouver Island), MB, NEB, NS, OM, PE, QC, 5K
() 2002.0 - 4B, BClcontinentale), MT, MU, YT

O Kinematic
O User defined

Data End
[ Cancel ][ ok ]

Data Start
2016-09-02 06:00:00.000 2016-09-02 13:59:45.000
Apri/ Aposteriori Code Sid

Apri/ Aposteriori Phase 5td
0.015m / 0.008m 20m/0.711m
Observations Frequency Mode
Ll and L2 Static

Phase and Code
Elevation Cut-Off Rejected Epochs Observation & Estimation Steps
15.00 sec / 15.00 sec

10.000 degrees 0.00 %
Antenna Model APC to ARP ARP to Marker
LEIAR25 R3 LEIT LI=0162mL2=0159m 0.000 m
(APC = antenna phase center; ARP = antenna reference point) 2016 Szept_ 2-|
8 0ras merés
eredmenye

www.geod.nrcan.gc.ca
Estimated Position for SZFV246g.160

Longitude (+e) Ell. Height

[I T R F 2008} Latitude (+n)
18° 257 0780927 173284 m

ITRFOS (2016) 47° 117 19.5797"
Sigmas(95%) 0.003 m 0.006 m 0.013 m
Apriori 47° 117 19.564° 18°25° 07782 173287 m
0.486 m 0.579 m -0.003 m

Estimated - Apriori


http://www.geod.nrcan.gc.ca/
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PP S g, e bt - et 0 b d o e o
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A Leica valos idejli PPP szolgaltatasa:
Korlatlan idejd — SmartLink

g

" Foldi feltdltd allomas



Valods idejli PPP megoldasok
SBAS korrekcidk — a TerraStar vilaghalézatatoél

[
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Tesztmérés eredményei
Transzformacio

Utokiértékeléses PPP ma: - ITRF2014 Valods ideju PPP: - ITRF2008

kOz0Os vonatkoztatasi rendszer

ETRF/ITRF Transformation

The following tool allows to transform coordinates (position and velocity) from any ETRFxx to any ITRFyy (or ITRFyy to ETRFxx). In case input and output coordinates are
requested at different epochs, then station velocities are mandatory

Explanation and examples are available from the following tutarial.
|I"I|Jl.|t

Frame :

ting By

http://www.epncb.oma.be/ productsservices/coord trans/index.php



http://www.epncb.oma.be/_productsservices/coord_trans/index.php

Tesztmérés eredményei
Utdlagos és Valds idejli PPP (SmartLink) — Székesfehérvar P3

Utdélagos =2 24 6ra

Valés ideji = 45 perc

SmartLink — P3
Id6 | 3D CQ (m) Eltérés (m)
45 perc 0.070 0.058
50 perc 0.075 0.081
58 perc 0.073 0.050
60 perc 0.075 0.080
100 perc 0.073 0.061
150 perc 0.073 0.055
165 perc 0.074 0.088

Atlagos eltérés: 6.8 cm

Székesfehérvar



Tesztmérés eredményei

Utdlagos és Valds idejii PPP — Székesfehérvar P1

P1

Utélagos = 6 ora

SmartLink — P1
Id6 |3D CQ (m) | Eltérés (m)
100 perc 0.076 0.084
150 perc 0.070 0.055
165 perc 0.072 0.097

Székesfehérvar

Atlagos eltérés: 7.9 cm




Tesztmérés eredményei
Utdlagos és valos idejl PPP — Székesfehérvar P1-P3 Gjramérése
SmartLink — P3

Fix megoldas 30 perc alatt

Atlagos eltérés: 5.0 cm

Fix megoldas 25 perc alatt

Atlagos eltérés: 6.9 cm

Id6 | Megoldas 3D Ca AL
(m) (m)
15 perc Float 0.312 0.239
30 perc Fix 0.141 0.067
35 perc Fix 0.125 0.042
45 perc Fix 0.092 0.040
SmartLink — P1
Id6 Megoldas 3bCQ D
(m) (m)
25 perc Fix 0.167 0.089
30 perc Fix 0.140 0.034
35 perc Fix 0.125 0.083
40 perc Fix 0.099 0.075
45 perc Fix 0.094 0.062




Tesztmérés eredményei
RTK és valds ideji PPP

9 Mihold Kovetés

Kovetés Kiegészité Miholdak Tobb

T 0.000m
3D 0.464 m

L e

@ 55

SmartLink Hasznalat

Referencia keret

2007.40

Epocha

Smartlink lehetové teszi autondm pontok pozicidjanak kiszamitasat
muholdal korrekciok hasznalataval, ha nincs RTK adatfogadas, és lehetove
teszi az RTK kimaradasok athidalasat ameddig sziikséges vagy lehetséges

oK Oldal

RTK — SmartLink
Pont ID 3D CQ (m) | Eltérés (m)
Fehérvar P3 0.096 0.068 Atl. eltérés
Fehérvar P1 0.097 0.047
Mér 0.108 0.052

:5.6cm



A Leica valos ideji PPP szolgaltatasa:
Hatarozott idejl — SmartLink Fill

Z Folditkorrs .

=

Fix pozieio (RTK)




Tesztmérés eredményei
RTK és valds idejl PPP — SmartLink Fill 6sszehasonlitasa

Fehérvar — P3

Po Fehérvar — P2

3h | Fehérvar — P1

3 fj Pont ID 3D CQ Eltérés

3fj2 (m) (m)

3 2 11 fill 0.058 0.029

3fip 1fill2 | 0.070 0.015

3 fip L fill 3 0.111 0.040

3 fip L fill3-1 0.082 0.089

3fi, 1fil4 | 0.084 0.040
S1fill5 | 0.070 0.024

1file | 0.115 0.054




Tesztmérés eredményei
RTK és valds idejl PPP — SmartLink Fill 6sszehasonlitasa

Fehérvar — P3

Fehérvéf— P2

P

S Fehérvar — P1

3 pont ID 3D CQ | Eltérés

32 (m) (m)

3121 fill 0.058 0.029

3|1 fill 2 0.070 0.015

3,1 fill 3 0.111 0.040

3,1fill3-1  0.082 0.089

3, /Lfill 4 0.084 0.040
=11 Aill 5 0.070 0.024

1fill6 0.115 0.054

Atl. eltérés: 4.1 cm

Zamoly — P1 Mor —P1
Pont | 3D CQ | Eltérés Pont | 3D CQ | Eltérés
ID | (m) (m) D | (m) (m)

Zfill 1 0.042 0.022 |m fill 0.062 0.102
Z fill 2 0.040 0.018 mfill 2 0.085 0.060
Z fill 3 0.035 0.019 |mfill 3 0.055 0.030
Z fill 4 0.049 0.070 mfill4| 0.055 0.111
Zfill 5 0.054 0.037 mfill 5 0.065 0.020

m fill 6 0.064 0.052

Atl. eltérés: 3.3 cm

Atl. eltérés: 6.2 cm




Tesztmérés eredményei
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Koszonjuk a figyelmet!

Blog honlap:
https://svajcipontosan.com/


http://www.asiasat.com/technology/satellite-fleet
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