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EOMA statusz

* Pusztulé ponthalézat

* AzEOMAmint magassagireferencia: KRITIKUS
ALLAPOTBAN

* Szakmaikonszenzusaz Gjraméréssziikségességérdl,
DE..forrasoldalrél erésenkérdéses, nemlatjuk a
folytathatésagot
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Forrds: Busics Gy. (2010): Az EOMA ujramérésének el6zetes eredményei az elsé harom poligonban

Virdg G. (2011): Az ujramért EOMA poligonok kiegyenlitése
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PARADIGMAVALTAS KELL
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CEL.:

- fenntarthaté, lényegesen kevesebb ponton nyugvé alapponthalézat

-ajramérési kampanyokkivaltasa afelszinvaltozés monitorozasaval f
-teriiletfiiggd, nem csaklinearis modellezése a magassagvaltozasnak
-j6l definialt, adott epochdara vonatkozé magasséagok

PILLEREK:

Fizikaipillér :Integralt magassagiféalappontok
Tech pillérek :
- Geoid - magassagireferenciafeliilet (gravimetria)
-InSAR - magassag valtozas feliilet jellegii monitorozasa
-GNSS - 3D referencia,sebességtekintetébenis




EOMA - EOMA2
EOMA miiholdas tamogataésa

0.lépés - INGA - VITEL2014
EOMA_3D + INGA pontok (EOMA+GNSS “ “‘
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l.lépés - EOMA2 koncepcidja

> Integralt féalappontok: GNSS + InSAR

> Geoid mint magassagialapfeliilet (0.epocha)
> Felszinmozgéas InSAR adatokbél
> Vonatkoztatdasirendszerby GNSS

> MTA GGTB tdmogatas Sﬁ_@ @
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EOMA - EOMA2
EOMA miiholdas tamogataésa

2. lepés — pilot projekt ESA tamogatassal

il

INGRIM: Integrated Galileo Reference Infrastructure and
Technology Development for Height Modernisation

il

(1) 7 db integralt féalappont: CORS GNSS + InSAR

~tesztteriilet: Bacs-Kiskun megye: repterek,
meteorologiai allomasok, viziigyi letesitmények, Paks?

~védett helyszinek F
*miholdas adatkommunikacio?
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EOMA - EOMA2
EOMA miuholdas tamogatasa

2. lepés — pilot projekt ESA tamogatassal ‘,|
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INGRIM

(2) adatbazisok fejlesztése

*GNSS sebessegmezo
“InSAR felszinmozgasok
~geoid feliilet elédllitdsa m
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EOMA - EOMA2
EOMA miuholdas tamogatasa

2. lepés — pilot projekt ESA tamogatassal ‘,|

il

INGRIM

(3) Technologia fejlesztése

*Pilot foalappontok létesitése, fenntartasa
*magassagmeghatarozas GNSS-szel (feltételrendszer)

*Pilot VITEL2022 adatbazis elkészitéese és tesztelese ~




EOMA - EOMA2
EOMA miuholdas tamogatasa

3. lépés — orszagos EOMA2 infrastruktura ‘,‘

il

*60-70 integralt foalappont léetesitese

>szintezesi kerethalozat ujradefinialasa

~allando, ilitemezett mérések forrasok fiiggvéenyében

>folyamatos GNSS és rendszeres INSAR analizis

*ismetlo gravimetriai méréesek litemterv szerint

»2024: VITEL2024 orszagos adatbazis publikalasa _.
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EOMA 2.0
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