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Bemutatas
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Megjelenés / Megolddsok / Jel és adat / Hi-Fix / IMU / Dupla kamera




Kamerak + GNSS + IMU

Két kameras GNSS RTK vevo
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Megoldas
Egyablakos szolgalt

" GNSS vevo

~—  Valés ideji korrekcié (4G, URH, mihold) |
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O Terepi adatgyujto szoftver i
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H?QV Asztali feldolgozo szoftver




Jel & Adat ¢) Hi-Target
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Hi-Fix funkcio
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Uj generaciés SOC (egylapkis rendszer)
Pozicionalo chip

Alacsony energia

¢ fogyasztas

B 22 Nanométer
lMegnévelt alloképesseg

A VRTK rendelhetd akar 1408 csatornas GNSS

lapkaval és fejlett SoC platformmal




Ultra IMU C’ Hi-Iarget

Az IMU uj generacioja

Automatikus telgpités I IMU | Stabil mukodes

> -

AR kituzes :l [Nagy megbizhatosag



Uj generacios IMU " Hi-Target

Nyitott egbolt

0.005  0.009 0.015 0.023 0.019  0.030
VRTK 0.005  0.007 0.007 0.010 0.007  0.010
VRTK 0.004  0.008 0.009 0.015 0.013  0.017 > A VRTK-ba épitett IMU

pontossaga jobb, mint a

Fedett égbolt (fak, épiiletek) korabbi vev8k esetében,

o ferese -

0.016  0.021 0.026  0.030 0.029  0.073 fedettebb égbolt mellett.
VRTK 0.014  0.017 0.031  0.021 0.012  0.018

VRTK 0.010 0.019 0.014 0.021 0.015 0.023
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Dupla kamera



Osszehasonlitas
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Platform Op. rendszer Kamera Pont mérés a képen
: : 2 kamera: 2cm—4cm
EEiand 55 | Android 5 millié/2 millié Hatotav: 2-15m
Verseny- Neheéez Windows 1 kamera: 2cm—4cm
tars tablet 1.2 millid Hatotav: 2-10m
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Funkciok

(B R

Mérés a képen/ Kitlizés él6képen
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Fejlett megoldasok ) Hi-Target
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Fejlett itiiz¢si megoldasok ) Hi-Target
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Fejlett megoldasok ¢-) Hi-Target

Konnyu hasznala
Gyorsabb, hatekonyabb kituze







Uj . Vérés a képen” funkeid -y Hi-Target
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Alkalmazasok

3D modellezés/ CAD rajz




3D modellezes
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3D modellezes: Context Capture
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Tou are not logged in.

context ™  Center edition

The workflow is complete. x

618 44: 100

33 photo . 0 comtrol point(=), 0 user tie point(s)

General Fhotos Point clouds Surveys Additional data 3D view

dy for reconstruction.

ozitioning level: relatiwve
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3D Modeling: Context Capture Target

W ContextCapture Master - Center edition [new project.ccm®]
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CAD rajz funkcio -y Hi-Target
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Osszegzés

(B R

Mire képes a VRTK vev6?
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VRIA

Kivalo teljesitmény

©

Tobbféle alkalmazas

Halozati RTK, GSM bazis+rover, URH
bazis+rover, statikus eszlelés, muholdrol
vehetd korrekcio, Hi-Fix,

Beépitett kamera
Mereshez es kitlzeshez is

<

1408 / 800+(valaszthato) csatorna = Megnovelt hatékonysag

Hatékony jelfeldolgozas Hosszabb allokepesseg
Nagyobb pontossag




Nagymeretu kijelzo
5.5” kepatlo, kapacitiv, fenyeros

Nyomogombos billentyuzet

Kulonallé szam és betu billentylzet
A szambillentylzet konfiguralhato
Onallé mereés inditd nyomogomb

IHand55

Adatgyujto es Hi-Survey Road alkalmazas

Image

~ Distance3.149m
 Dispersion0.0897m )
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Beépitett eszkozok
4G Internet modem
Kamera

Tajolo

GNSS vevo, stb

Hatékony rendszer

Android 10

8 magos processzor, 2.0 GHz

2 GB RAM + 16 GB ROM + SD
kartya 128 GB-Ig
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Koszonom a figyelmet




